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1.0 WSTEP

1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczace wykonania

i odbioru robot elektrycznych zwigzanych z wykonaniem instalacji elektrycznej oswietlenia
tunelu dla pieszych w km 29,020 linii kolejowej nr 370 Zielona Géra - Zary

w ramach zadania inwestycyjnego:

,Budowa tunelu dla pieszych pod nasypem kolejowym w Nowogrodzie Bobrzanskim”

1.2 Zakres stosowania ST

ST jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotyczg prowadzenia robdt przy wykonywaniu i odbiorze
instalacji elektrycznych w projektowanych obiektach i obejmuja:

- zakup i transport materiatéw na miejsce wbudowania (transport opisano w pkt. 4
niniejszej specyfikaciji)

- montaz szafki sterowniczej oswietlenia tunelu

- montaz masztu z bateriami stonecznymi

- budowa linii kablowej powigzania baterii stonecznych z szafkg sterowniczg oswietlenia
tunelu wraz z montazem rur ostonowych na kablu

- budowe linii kablowej do powigzania szafki sterowniczej oswietlenia tunelu
z oswietleniem drogowym w ciggu ul. Nowowiejskiej wraz z montazem rur ostonowych
na kablu i z wykonaniem przecisku pod nawierzchnig ulicy Nowowiejskiej

- montaz oprzewodowania oswietlenia tunelu

- montaz opraw oswietlenia tunelu

1.4 Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujgcymi normami.
1.5 Ogdlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot oraz za zgodnos¢ z Projektem
Budowlanym, Specyfikacjg Techniczng i postanowieniami Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego.
Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inspektorowi
Nadzoru Inwestorskiego przed przystgpieniem do robét - ,Programu Zapewnienia Jakosci”, w
ktérym przedstawia sie zamierzony sposdb wykonania roboét, mozliwosci techniczne, kadrowe
i organizacyjne gwarantujgce wykonanie robét zgodnie
z projektem i ustaleniami przekazanymi przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.
Program Zapewnienia Jakosci powinien w szczegolnosci zawierac:
- organizacje wykonania robot, w tym terminy, sposéb prowadzenia roboét, organizacje ,ruchu
na budowie, egzekwowanie przepiséw BHP w trakcie wykonywania robot
- wykaz zespotdéw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie zawodowe
- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzgdzenia pomiarowo-kontrolne
- sposob i procedure kontroli wewnetrznej podczas dostaw materiatow, sprawdzania
i cechowania sprzetu oraz prowadzenia robét
- Wykaz os6b odpowiedzialnych za jakos$¢ i terminowos$¢ wykonania elementéw robot,
- sposo6b postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajgcymi wymaganiom
Inwestora

2.0 Materialy

Wszystkie zastosowane materiaty, zestaw baterii stonecznej, kable, przewody, oprawy, urzadzenia,
materiaty pomocnicze itp. muszg odpowiada¢ wymogom obowigzujacych przepiséw, normom P.K.N.
lub Normom Branzowym.

Wszystkie zastosowane urzadzenia i materiaty muszg posiadac¢ swiadectwo jakosci (atesty)

i certyfikaty na znak bezpieczenstwa ,CE”.



W miare mozliwosci nalezy stosowac¢ materiaty i wyroby pochodzenia polskiego.

Jezeli polskie materiaty i wyroby nie spetniajg wymaganych projektem cech lub sg nieodpowiednie
jakosciowo, nalezy stosowa¢ materiaty pochodzenia zagranicznego, ale spetniajace te wymogi oraz
posiadajgce certyfikaty jakosciowe i aprobaty techniczne.

Wykonanie robot powinno by¢ zadowalajgce i gwarantowanej jakosci oraz wykonane z materiatow
(gdy, nie podano szczegdtowych wymagan) dobrego handlowego gatunku.

Wykonawca jest zobowigzany udowodni¢ jakos$¢ kazdego materiatu i wyrobu uzytego do wykonania
robot. Takie dowody to: atesty i certyfikaty na znak bezpieczenstwa ,,CE”.

Inspektor Nadzoru Inwestorskiego ma prawo w trakcie realizacji robét odrzuci¢ kazdy materiat
niezgodny ze ST lub Polskg Norma,

Materiaty przeznaczone do wbudowania podlegajg akceptacji Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.
Sktadowanie materiatow

Sposob sktadowania materiatéw elektrycznych w magazynach, jak i konserwacja tych materiatow
powinny by¢ dostosowane do rodzaju materiatéw. Materialy, aparaty, urzadzenia i maszyny
elektryczne nalezy przechowywaé w pomieszczeniach zamknietych przystosowanych do tego celu,
suchych, przewietrzanych i dobrze oswietlonych.

3.0 Sprzet

Roboty przewidziane do wykonania mogg by¢ wykonane recznie i mechanicznie przy uzyciu sprzetu
mechanicznego zaakceptowanego przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Wykonawca przystepujacy do budowy linii kablowych nn 0.4kV, montazu stupéw, opraw
os$wietleniowych dla zagwarantowania wtasciwej jakosci robot powinien wykazac sie mozliwoscig
korzystania z nastepujacych maszyn i sprzetu:

- zuraw samochodowy 5-6 t

- samochod dostawczy 0,9 t

- samochdd skrzyniowy do 5t

- ciggnik kotowy 55-63 kW

- przyczepa do przewozenia kabli do 4t

- przyczepa dtuzycowa

- samochdd samowytadowczy

- podnosnik montazowy samochodowy hydrauliczny (z platforma i balkonem)

- spawarka transformatorowa

- zageszczarka wibracyjna spalinowa

- zespotu pradotwodrczego trojfazowego, przewoznego 20 kVA.

- elektronarzedzia

4.0 Transport

Materialty mogg by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu zaakceptowanymi dla danego
asortymentu materiatéw przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Wykonaweca przystepujacy do budowy oswietlenia powinien wykazac sie mozliwoscig korzystania
z nastepujacych srodkéw transportu:

- samochodu skrzyniowego,

- przyczepy diuzycowej

- samochodu dostawczego,

- samochodu samowytadowczego,

- przyczepy do przewozenia kabli.

Przewozone materiaty i elementy powinny by¢ uktadane zgodnie z warunkami transportu wydanymi
przez wytworce dla poszczegolnych materiatdow i elementéw oraz zabezpieczone przed ich
przemieszczaniem sie na srodkach transportu.

1. Kable — nalezy transportowa¢ samochodami skrzyniowymi w pakietach fabrycznych z
zastosowaniem odpowiednich podkfadek i mocowan uniemozliwiajgcych przemieszczanie sie
tadunku

2. Inne elementy — wielkogabarytowe — jak np. stupy przewozi¢ samochodami skrzyniowymi z
przyczepa dtuzycowag w opakowaniach producenta z zabezpieczeniem przez nadmiernymi drganiami
i wstrzasami. Stupy podczas transportu nalezy zabezpieczy¢ przed przewrdceniem oraz
przesuwaniem. W czasie transportu, zatadunku i roztadunku przestrzega¢ zalecen wytworcow.

3. Materiaty drobne — transportowa¢ samochodami dostawczymi

W czasie transportu, zatadunku i roztadunku oraz sktadowania materiatéw, aparatury i urzadzen
zwréci¢ uwage, aby nie narazi¢ ich na uderzenia, ubytki lub uszkodzenia powtok.

5.0 Wykonanie roboét

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robot, ich zgodnos¢ z Projektem
Budowlanym, Specyfikacjg Techniczng obowigzujacymi normami oraz uzgodnieniami i zaleceniami
Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru Inwestorskiego do akceptaciji projekt organizaciji



i harmonogram robot uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich bedg wykonywane roboty.

5.1 Rozpoczecie robét nastapi¢ moze po stwierdzeniu przez kierownika budowy, ze obiekt
odpowiada warunkom BHP do prowadzenia roboét instalacyjnych oraz elementy budowlano-
konstrukcyjne, majace wptyw na montaz instalacji odpowiadajg zatozeniom projektowym.
Przed przystgpieniem do robét montazowych nalezy odebra¢ protokolarnie front robot od
generalnego wykonawcy lub inwestora. Stan robot budowlanych i wykonczeniowych powinien
by¢ taki, aby roboty elektro-montazowe mozna byto prowadzi¢ bez narazenia instalacji na
uszkodzenie, a pracownikow na wypadki przy pracy.

5.2 Wyznaczenie sytuacyjno-wysokosciowe tras kanalizacji dla kabli oraz jej trwate i widoczne
oznakowanie w terenie kotkami osiowymi. Nalezy ustali¢ state repery.

Wykonanie kanalizacji kablowe;j:

-kanalizacje kablowg wykona¢ rurami o srednicy 110mm w kolorze niebieskim

-gtebokos¢ utozenia kanalizacji kablowej - 0,7 m, pod drogg na gtebokosci 1,1m,
-minimalna temperatura otoczenia moze wynosi¢ 0°C,

-rury ostonowe uktadane na warstwie piasku o grubosci warstwy 0,1 m; taka samag warstwg
piasku kanalizacje przysypac; nastepnie 0,15 m warstwa gruntu rodzimego i ostoni¢ na catej
dtugosci pasem folii z tworzywa sztucznego w kolorze niebieskim o grubosci min. 0,5 mmi
szerokosci 0,2m,

5.3 Linia kablowa nn 0,4 kV do oswietlenia drogowego
Linie kablowa YAKY 3x35 wprowadzi¢ do stupa oswietlenia drogowego w ul. Nowowiejskiej
i do szafki sterowania oswietleniem tunelu prowadzi¢ w kanalizacji kablowe;.

5.4 Linia kablowa zasilania fotowoltanicznego
Linie kablowa z proj. baterii oSwietleniowej na maszcie zlokalizowanej przy wejsciu do tunelu
od ul. Tama Kolejowa kablem fotowoltaicznym typu 2x1x16mm2 wprowadzi¢ do szafki
sterowania oswietleniem tunelu i prowadzi¢ jg w kanalizacji kablowe;.

5.5 Potaczenia elekiryczne kabli i przewodow

W celu wykonania prawidtowego potgczenia zakonczenia kabla nalezy:

- powierzchnie stykajacych sie elementéw toréw pradowych oraz przektadek
i podkfadek metalowych przewodzacych prad doktadnie oczysci¢ i wygtadzic

- zanieczyszczone powierzchnie stykéw pokryte powtokg metalowg ogniowa,
lub galwaniczng (roztgczniki, zaciski w stacji transformatorowej) nalezy tylko zmywac
odczynnikami chemicznymi i ewentualnie szlifowa¢ pastg polerskg

- powierzchnie styku zabezpieczy¢ przed korozjg wazeling bezkwasowg

- potgczenia wykonaé srubami, spawaniem lub w inny sposéb okreslony w projekcie
technicznym

- $ruby, nakretki i podktadki stalowe majg by¢ pokryte galwanicznie warstwg metaliczng,

- wszelkie potaczenia w ziemi zabezpieczy¢ przed korozjg np. przez pokrycie lakierem
bitumicznym Ilub owiniecie tasmg ,denso”

5.6 Wyznaczenie tras przewodoéw, wyznaczenie miejsc lokalizacji opraw, i urzadzen
z uwzglednieniem konstrukgji tunelu i wymagan innych branz.

5.7 Uktadanie rurek ostonowych
Rurki ostonowe dla przewoddw oswietleniowych uktadaé od szafki sterowania oswietleniem
w przestrzeni szalunku (z mocowaniem np. drutem wigzatkowym) $ciany oporowej przed
zalaniem betonem i do miejsc lokalizacji opraw oswietleniowych w taki sposob, zeby
zapewni¢ mozliwos¢ przeciggniecia przewodow do kazdej oprawy.

5.8 Montaz szafki sterowania oswietleniem
Szafke sterowania o$wietleniem wykona¢ w obudowie izolacyjnej typowej dla rozdzielnic
zewnetrznych na fundamencie z tego samego materiatu i wkopac¢ w ziemie.
Drzwi szafki wyposazy¢ w typowe zamki.
Zacisk PEN szafki uziemic (opornos¢ uziemienia stupa ma by¢ mniejsza od 30Q).

5.9 Montaz stupa wsporczego baterii stonecznych
- wytyczenie miejsca ustawienia stupow
- wykonanie wykopow
- montaz fundamentu i stupa
- montaz zestawu baterii stonecznych wg wytycznych producenta
- montaz kabli i przewodéw (w stupach)
- przylaczenie konstrukcji stupa do zacisku ochronnego



- uziemienie stupa (oporno$¢ uziemienia stupa ma by¢ mniejsza od 30Q).

5.10 Montaz instalacji solarnych
Uktad oswietlenia solarnego bedzie sie sktadat z nastepujacych elementow:
- baterii stonecznej (2 panele solarne o mocy 250W tgczone roéwnolegle) zamocowanej
na maszcie stalowym ocynkowanym h=6m na fundamencie prefabrykowanym,
- akumulatoréw zelowych 12VDC o odpowiedniej pojemnosci potgczonych szeregowo,
- regulatora fadowania akumulatoréw oraz przetwornicy na napiecie 230VAC (inwertora
DC/AC 24V).
Inwerter DC/AC o napieciu wyjsciowym czysto sinusoidalnym - wyposazony jest w sieciowg,
tadowarke akumulatoréw oraz tadowarke wspétpracujaca z baterig stoneczna.
Umozliwia on réwniez przekierowanie energii bezposrednio z wejscia sieci AC (zasilanie z
obwodu oswietlenia ulicznego w porze nocnej) do wyjscia inwertera.
Inwerter wraz z podtgczong na wejsciu siecig AC oraz bateriami tworzy system napiecia
gwarantowanego, funkcjonalnie podobny do UPS.
Przetwornica z solarng tadowarkg akumulatorow umozliwia maksymalng oszczednos$¢ energii
elektrycznej pobieranej z sieci, a jednoczes$nie nie dopuszcza do roztadowania i
przetadowania akumulatoréw. tadowarka sieciowa akumulatoréw bedzie zatgczana zawsze
w przypadku obecnosci napiecia sieciowego

511  Montaz opraw oswietleniowych
Oprawy oswietleniowe n/t montowac¢ przez trwate przykrecenie do stropu przy krawedzi
sciany.

512  Préby pomontazowe
Po zakonhczeniu robét montazowych (lecz przed podaniem napiecia) wykona¢ ogledziny
urzadzen i wykonac¢ préby pomontazowe.
W zakresie technicznego sprawdzenia jakosci wykonanych robét wraz z wykonaniem
wymaganych pomiaréw i probnym uruchomieniem obwoddw.

513  Zakonczenia kabli:
W celu zakonczenia kabli w izolacji z tworzyw sztucznych na napiecie znamionowe 0,6/1kV w
warunkach wnetrzowych i w warunkach napowietrznych stosuje sie zakonczenia
bezgtowicowe. Warunkiem koniecznym bezgtowicowego zakonczenia kabli o izolacji z
tworzyw sztucznych jest zabezpieczenie kabli przed wnikaniem do ich wnetrza wody i
skroplin.
Niektére ze stosowanych metod zakanczania kabli i przewodow:
- gtdwkowy — koniec zyly wielodrutowej jest ocynkowany
- sworzniowy-oczko wygiecie drutu w ksztatcie oczka w kierunku dokrecania sruby
- koncéwkowy — zacisniecie lub zalutowanie specjalnej koncowki na koncu zyty kabla

lub przewodu

- formowanie koncéwek bezposrednio na zyle kabla lub przewodu
Zasady doboru, budowy i montazu osprzetu kablowego sg zawarte w katalogach i
instrukcjach producentéw dla danego typu kabla.

5.14  Préby pomontazowe
Po zakonhczeniu robét montazowych (lecz przed podaniem napiecia) wykona¢ ogledziny
urzadzen i wykonac proby pomontazowe w zakresie technicznego sprawdzenia jakosci
wykonanych robét wraz z wykonaniem wymaganych pomiaréw i prébnym uruchomieniem linii
os$wietleniowych.

6.0 Kontrola jakosci robot

Do obowigzkéw wykonawcy nalezy:
- wyegzekwowanie od producenta (dostawcy) materiatéw odpowiedniej jakosci
- ustalenie i przestrzeganie takich warunkéw transportu i przechowywania materiatow,
ktére zagwarantujg zachowanie ich jakosci i przydatnosci do planowanych robét.
- okreslenie, i uzgodnienie takich warunkoéw dostaw aby mogta by¢ zapewniona rytmicznos¢ robot
- prowadzenie systematycznej kontroli jakosci otrzymywanych materiatow.

Kontrola jako$ci materiatéw
Wszystkie materiaty uzyte w trakcie budowy muszg posiada¢ atesty fabryczne lub swiadectwa jakosci
wystawione przez producenta oraz wszystkie niezbedne certyfikaty, gwarancje i DTR

Kontrola jakosci robot
polega na sprawdzeniu instalacji w zakresie:
- prawidtowe utozenie kabli w rowach kablowych (trasa linii, falistos¢, odlegtosci, promienie na




zatamaniach trasy kabli, lokalizacja oznacznikéw, utozenie przepustow, podsypka)
- prawidtowej lokalizacji stupdw oswietleniowych
- poprawnego montazu stupow
- kompletnosci wyposazenia
- braku widocznych uszkodzen
- nalezytego stanu izolacji

Badania i pomiary pomontazowe

polegajg na sprawdzeniu instalacji w zakresie:

- zgodnosci zastosowanych urzadzen z projektem (lub ustaleniami z inwestorem)
- badania ciggtosci zyt

- pomiaru rezystancji izolacji

- badania linii kablowych zasilajgcych

- badania linii kablowych o$wietleniowych

- skutecznosci ochrony od porazenh

- pomiaru rezystancji uziemienia

Dokumentowanie wynikéw pomiaréw i badan

Wszystkie pomiary i wyniki badan muszg zosta¢ opracowane na odpowiednich formularzach

i podpisane przez przedstawicieli wykonawcy i Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Dokumenty te stanowig integralng czes¢ Operatu Kolaudacyjnego Robdét. Sporzadza sie je

w dwoch egzemplarzach — oryginat dla Zamawiajacego i kopia dla Wykonawcy.

Atesty materiatéw muszg by¢ przechowywane przez wykonawce i przedstawiane przy odbiorach
robot.

7.0 Obmiar robot

Obmiar robét polega na okresleniu faktycznego stanu zakresu robot oraz obliczeniu rzeczywistych
ilosci wbudowanych materiatéw. Obmiar obejmuje roboty objete Projektem oraz dodatkowe

i nieprzewidziane, ktorych potrzebe wykonania uzgodniono w trakcie trwania rob6t pomiedzy
Wykonawcg i Inspektorem Nadzoru Inwestorskiego. Obmiary sporzadzone bedg przez Wykonawce
zapisane w Ksigzce Obmiardw, i uzgodnione z Inspektorem w ustalonym trybie.

Wyniki obmiaru nalezy poréwna¢ z Dokumentacjg kosztorysowo-techniczng w celu okreslenia réznic
w ilosci robét.

Jednostkami podstawowymi obmiaru robét sa;:

m - metr
szt. - ilosé sztuk
kpl. - komplet robét

8.0 Odbiér robét

Odbidr robdét powinien by¢ dokonany w terminie do 7 dni po zgtoszeniu przez Wykonawce (wpisem
do Dziennika Budowy) gotowosci do odbioru.

W przypadku prawidlowego wykonania roboét, uzyskaniu pozytywnych wynikéw badan i pomiaréw
oraz skompletowaniu catej dokumentacji powykonawczej, co musi by¢ potwierdzone przez Inspektora
Nadzoru Inwestorskiego Zamawiajgcy sporzadza i podpisuje Protokét Odbioru Robét.

W protokdle nalezy potwierdzi¢ prawidtowe i terminowe wykonanie robot w catosci lub ich czesci.
Pozostate roboty, w ktérych stwierdzono usterki i niedociggniecia powinny by¢ ujete oddzielnie.

W stosunku do tych robét nalezy ustalic:

- sposob i termin usuniecia usterek na koszt wykonawcy

- zakres potracen za wady trwate

W przypadku, gdy po dokonaniu przegladu odbierajacy stwierdzi wystepowanie zbyt duzej ilosci
usterek i niedociggnie¢ powinien ustali¢ termin nastepnego odbioru po usunieciu ich przez
Wykonawce i ponowne zgtoszenie przez niego gotowosci do odbioru. Za date zakonczenia robét
uwaza sie date powiadomienia Zamawiajgcego przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego,

ze roboty sg gotowe do odbioru.

Dokumenty wymagane przy odbiorze:

- Dokumentacja Projektowa z naniesionymi zmianami i uzupetnieniami w trakcie wykonywania
robét (dokumentacja powykonawcza)

- Dziennik Budowy

- Dokumenty uzasadniajgce uzupetnienia i zmiany wprowadzone w trakcie wykonywania robét

- Dokumenty dotyczace jakosci wbudowanych materiatéw

- Protokoty czesciowych odbioréw robot (wczesniejszych zakreséw robot)

- Protokoty badan i pomiaréw

- Swiadectwa jakosci wydane przez dostawcéw urzadzen i materiatéw

- Dokumentacja fabryczna zamontowanych urzadzen



- Dokumentacje Techniczno Ruchowe urzadzenh

9.0 Podstawa ptatnosci

Pfatnos¢ nalezy przyjmowac zgodnie z dokumentacjq i zakresem robét wymienionym w punkcie 1.3
niniejszej ST w oparciu o odbior faktycznie zamowionej i wykonanej pracy oraz oceng jakosci robot i
oceng jakosci uzytych materiatéw.

Cena wykonania robét obejmuije:

- demontaz istniejacego oswietlenia drogowego (demontaz stupow, opraw) -kpl.
- budowe o$wietlenia drogowego w obszarze przebudowy drogi wraz z montazem
rur ostonowych dwudzielnych na istniejgcych sieciach w zakresie robot -kpl.

10.0 Przepisy zwigzane

Wszystkie roboty wykonania instalacji elektrycznych winny by¢ prowadzone zgodnie z aktualnie
obowigzujacymi przepisami i normami, sztukg budowlang i przepisami BHP

WYKAZ NORM

N SEP-E-004 — Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i budowa
PN-76/E-05125 — Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i budowa
PN-IEC 60364 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.

PN-EN-61140 — Ochrona przed porazeniem elektrycznym. Wspdlne aspekty instalacji i urzadzen.
PN-75/E-02032 — Oswietlenie drég publicznych

(Wykaz polskich norm dotyczacych rozwigzan technicznych zostat ujety w Rozporzadzeniu Ministra
Infrastruktury zmieniajagcym rozporzadzenie w sprawie warunkow technicznych jakim powinny
odpowiadac¢ budynki i ich usytuowanie, opublikowanym w Dz.U. nr 56 z 2009r poz. 461)

Inne:

Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano - montazowych t. V - Instalacje
elektryczne.

Ustawa z dn. 7 lipca 1994 r. - Prawo Budowlane wraz z p6zniejszymi zmianami

Ustawa z dnia 10 kwietnia 1997 r. - Prawo Energetyczne wraz z pézniejszymi zmianami
Rozporzadzenie Ministra Gospodarki w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy przy urzgdzeniach i
instalacjach energetycznych Dz. Ustaw nr 80.p0z.912 z dnia 17.09.1999r.

Instrukcja Organizacji Bezpiecznej Pracy, przy Urzadzeniach i Instalacjach Elektroenergetycznych
wydana i zatwierdzona przez ENEA Operator sp. z 0. 0. obowigzujgca od 04.07.2007r.



